Delta Electronics stellte auf der
Hannover Messe 2024 seinen

ersten eigenen Cobot vor. oto: M. ciupek
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chon seit den ersten Ansét-

zen von kollaborierenden

Robotern wird den soge-

nannten Cobots ein grofies

Potenzial zur Automatisie-
rung in kleinen und mittleren Un-
ternehmen nachgesagt. Wie vielfél-
tig die Anwendungsfdlle von Cobots
sind, konnten Besucher der Hanno-
ver Messe bei der Verleihung des
Kuka Innovation Awards bestaunen.
Nominiert waren drei sehr unter-
schiedliche Einsatzméglichkeiten
fiir Leichtbauroboter des Unterneh-
mens: ein Automat fiir Backstuben,
ein Assistent fiir die Textilindustrie
und eine Losung fiir die Blechbear-
beitung. Am Ende gewann das
Team Ricobb mit einem Modul fiir
die Blechbearbeitung.

Team Ricobb nennen sich Fachleu-
te von LVD Robotic Solutions und
der Katholischen Universitit (KU)
Leuven in Belgien. Ihr Roboterkon-
zept soll helfen, Fertigungsprozesse
wieder nach Europa zu holen, die
eher in Niedriglohnldndern ange-
siedelt sind. Dazu haben sie den Co-
bot auf eine mobile Plattform mon-
tiert, die sich an Biegemaschinen
schieben ldsst. Das Automatisie-
rungsmodul verfiigt zudem {iber ei-
nen Speicher fiir die Rohlinge, eine
Station zum Umgreifen der Bleche
sowie eine Ablage fiir die umge-
formten Bleche.

Eine Besonderheit: Die Bedien-
oberfliche fiir den Roboter ist in der
Mensch-Maschine-Schnittstelle der
Biegepresse integriert. Bediener
brauchen damit nur eine Oberfla-
che, um Prozesse an der Maschine
ohne grofie Programmierkenntnisse
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Kumpel Cobot

RoBOTIK: Wie vielseitig kollaborierende Roboter - sogenannte Cobots - eingesetzt werden, zeigte sich
kirzlich auf der Hannover Messe. Auch Konzerne wie Delta Electronics und Intel positionieren sich inzwischen.

zu automatisieren. Genau dieser
hohe Reifegrad war laut Jury ent-
scheidend fiir den Sieg des Teams
beim Kuka Innovation Award 2024.

Breite Anwendungen im professio-
nellen Umfeld will sich nun auch
Delta Electronics erschlielen und
hat dafiir auf der Hannover Messe
die ersten eigenen Cobots vorge-
stellt. Der Elektronikkonzern aus
Taiwan wirbt wie viele Wettbewer-
ber mit der einfachen Bedienung
und intuitiven Programmierung so-
wie mit Plug-and-play-Funktionali-
tat. Das Cobot-Portfolio von Delta
umfasst schon jetzt mehrere Model-
le mit Nutzlasten von 6 kg bis 30 kg
sowie Reichweiten bis 1800 mm.
Der Preis soll zwischen 26 000 € und
52 000 € liegen. Kompatibel sind die
Losungen laut Anbieter mit den in
der Automatisierungstechnik gangi-
gen Standards EtherCAT, Codesys
und Modbus.

Eine Besonderheit fiel jedoch bei
der Présentation auf. Statt wie ande-
re Cobots bei einer Beriihrung mit
dem Menschen mehr oder weniger
schnell zu stoppen, weicht der Ro-
boterarm reflexartig zuriick. ,Reflex
Safety” nennt diesen Effekt Michael
Mayer-Rosa, bei Delta fiir die Robo-
tik zustdndig. Damit werde ein Ein-
klemmen zwischen Roboter und Ar-
beitsfldche vermieden.

Mit Sicherheit kennt sich Mayer-
Rosa aus. Zuvor hat er bei Synapti-
con gearbeitet, einem Anbieter von
Cobot-Antrieben mit integrierten
Sicherheitsfunktionen. Welche
Technik in den Robotern seines Un-
ternehmens eingesetzt wird, liefS er
aber trotz Nachfrage offen. Sein Un-
ternehmen setze dabei auf ,beste-
hende Technik" Bedient wiirden die

Michael Mayer-Rosa
ist bei Delta Electronics
fiir die Robotik zustdn-
dig, Sein Unternehmen
baut jetzt auch eigene
Cobots. oto: M. Ciupek

Cobots mit Standardtechnik - Tab-
let-Computern von Samsung.

Delta sieht sich aber auch kiinftig
nicht als Roboterhersteller, sondern
als Fertigungsautomatisierer. ,Junge
Menschen wie meine Tochter wol-
len keine Maschinen mit Teilen fiit-
tern, weil sie lieber etwas mit Soft-
ware und kiinstlicher Intelligenz
machen mochten’, glaubt Mayer-
Rosa. Arbeitskréfte wiirden damit
weltweit zum Engpassfaktor.

Genau dafiir will Delta Electro-
nics verschiedene eigene Technolo-
gien kombinieren wie die Mobil-
funktechnik 5G, kiinstliche Intelli-
genz (KI) und Roboter. Delta hat be-
reits Scara-Roboter im Portfolio und
arbeitet an verschiedenen Roboter-
l6sungen. Wihrend der Corona-
Pandemie habe man die Entwick-
lung eigener Cobots beschleunigt.
Umso wichtiger wird dabei eine Dif-

Gewinner des Kuka Innovation Award 2024: Dieser Leichtbau-
roboter interagiert mit einer Blechbiegemaschine. Er bedient
sich dabei aus einem Blechteilelager und ist in die Steuerung der
Biegeautomaten eingebunden. roto: m. ciupek

ferenzierung in der Robotik: Im All-
gemeinen werden als Delta-Roboter
nicht die Roboter von Delta Electro-
nics bezeichnet, sondern spezielle
Kinematiken mit drei oder mehr
miteinander verbundenen Stdben.

Fiir die Planung und Verbesse-
rung automatisierter Anlagen nutzt
Delta Losungen des Grafikchip-Spe-
zialisten Nvidia. In einer Demo zeig-
te der Automatisierer im Mérz auf
der internationalen KI-Konferenz
GTC 2024 einen vereinfachten Si-
mulationsprozess fiir die Fach- und
Objekterkennung an einer Roboter-
linie, bei dem 3D-Daten verschiede-
ner Gerdte zusammengefiihrt wur-
den. Grundlage dafiir ist ein digita-
ler Zwilling, der auf der Omniverse-
Plattform von Nvidia entwickelt
wurde. Damit konnten synthetische
Daten generiert werden, die bei der
Planung und Optimierung von Fa-
brikabldufen Zeit sparen - noch be-
vor die eigentliche Produktion be-
ginnt.

Eine Besonderheit stellte Nex-
cobot aus Taiwan in Hannover vor.
Die Tochtergesellschaft des interna-
tionalen Industriecomputer-Spezia-
listen Nexcom International Corpo-
ration prdsentierte die erste welt-
weite Plattform fiir ,x86 Safety Con-
trol“ Bereits seit 2020 arbeitet Nex-
cobot dazu mit Intel auf Basis der
x86-Prozessorarchitektur ~ zusam-
men.

Nach eigener Aussage wolle man
damit die Industrie insgesamt bei
der schnellen Entwicklung von not-
wendigen und funktionalen Sicher-
heitsanwendungen unterstiitzen.
Denn immer, wenn Mensch und
Maschine ohne Schutzzdune ne-
beneinander arbeiten, werden be-
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sondere Anforderungen an die
Steuerung der Roboter gestellt.

Das Unternehmen hat sich das
vom TUV Rheinland bescheinigen
lassen. Auf der Hannover Messe er-
hielt Nexcobot ein Zertifikat fiir
funktionale Sicherheit nach IEC
61508 und ISO 13849-1. Die TUV-Ex-
perten hdtten dazu wéahrend des ge-
samten Prozesses von der Entwurfs-
planung und der Formulierung der
Spezifikationen bis hin zur Entwick-
lung und den abschlieflenden Pro-
dukttests jede einzelne Phase {iber-
priift, um die Einhaltung der beson-
ders hohen Standards bei den funk-
tionalen Sicherheitsanforderungen
zu gewdhrleisten, heifit es.

Details erklart Jenny Shern, Gene-
ral Manager bei Nexcobot: ,Der
Controller SCB100, der vom TUV
Rheinland zertifiziert wurde, hebt
sich als Plattform fiir Sicherheits-
steuerung branchenweit ab, da le-
diglich ein einziger Intel x86-Prozes-
sor mit integrierter Sicherheit ver-
wendet wird“ Dies stelle eine Ab-
kehr vom derzeitigen Trend bei Si-
cherheitssteuerungen  dar, die
hauptsichlich auf MCU- oder ARM-
Chips basierten. ,Die Mehrkern-
Funktion des x6427FE-Prozessors
von Intel Atom und die Hypervisor-
Technologie (ein virtueller Maschi-
nenmonitor) fiir Sicherheit ermogli-
chen es dem neuen Controller, Mul-
titasking-Anwendungen  durchzu-
fithren‘, so Shern. Damit gelinge es,
»die eigentlich unsichere Bewe-
gungssteuerung mit Sicherheitsan-
wendungen zu kombinieren”

Thomas Steffens, Leiter der Zerti-
fizierungsstelle fiir Funktionale Si-
cherheit und Cybersicherheit beim
TUV Rheinland, ergénzt: ,Das Inge-
nieurteam von Nexcobot hat bewie-
sen, dass es die Anforderungen der
Standards versteht Das Produkt
SCB100 erfiille die Sicherheitsstufe
SIL 2 (Safety Integrity Level 2) ge-
mifl der Norm EN 61508 sowie bei
der Gefdhrdungsbeurteilung das
Performance Level PL d / Cat. 3
nach EN ISO 13849-1. ,Damit kon-
nen wir vom TUV Rheinland offiziell
bestitigen, dass das Produkt in si-
cherheitsrelevante, programmierba-
re elektronische Systeme bis zu die-
sen Sicherheitsstufen integriert wer-
den kann’, sagte der TUV-Experte.

Weil sich die meisten Cobot-Her-
steller inzwischen auf steigende An-
spriiche ihrer Kunden hinsichtlich
Prizision und sicherem kollaborati-
vem Betrieb fokussieren, pendeln
sich die Preise fiir kleinere Roboter
mit Steuerungen inzwischen bei
20000 € und mehr ein. Mit seiner
,Low Cost Automation“ will der Kol-
ner Kunststoffspezialist Igus dage-
gen halten und stellte jetzt ebenfalls
Neuigkeiten vor.

Igus entwickelt seit 2018 seinen
kostengiinstigen Cobot Rebel kon-
tinuierlich weiter und verkauft ihn
seit 2022. ,Wir haben im ersten Jahr
sehr schnell Anwendungen im Edu-
cation-Bereich umgesetzt’ sagte
Alexander Miihlens, Leiter des Ge-
schéaftsbereichs ,Low Cost Automa-
tion“ bei Igus. Fiir Hochschulen und
Ausbildungsbetriebe seien die kos-
tengilinstigen Losungen fiir unter
5000 € sehr attraktiv.

Schnell kamen Anwendungen in
der Qualitétssicherung hinzu, etwa

Statt den Roboterarm
fest auf einer mobilen
Plattform zu montie-
ren, wird die Box mit
der Steuerung und
Energieversorgung ein-
fach von einem zwei-
ten mobilen Roboter
von BAR Automation
zum ndchsten Einsatz-
ort gebracht. roto: m. ciupek
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zur Inspektion von Felgen mit einer
Kamera fiir industrielle Bildverar-
beitung. ,Statt in mehrere 20 000 €
teure Kameras zu investieren, fahrt
der Roboter bei dem Unternehmen
mit einer Kamera verschiedene Po-
sitionen an‘, berichtete Miihlens.
Andere Roboter wiirden fiir das Auf-
bringen von Klebstoffen, fiir das
Testen von Haushaltsgerdten oder
fiir einfache Aufgaben in der Land-
technik eingesetzt.

Besonders in Erinnerung ist Miih-
lens ein kleiner Handwerksbe-
trieb: ,Dort betétigt unser Rebel ei-
ne Sdulenbohrmaschine zum Boh-
ren von Winkelblechen. Wer so et-
was mal einen ganzen Tag gemacht
hat, weif$ wie anstrengend und mo-
noton das sein kann.” Der Roboter
werde dazu einmal programmiert
und bediene sich anschliefiend
selbststdndig aus einem Magazin.
Fiir eine ausreichende Genauigkeit
sorgt ein Anschlag, gegen den das
Blech geschoben wird. Der Einsatz
dauere meist nur wenige Tage, da-
nach gehe es an die ndchste Aufga-
be. Mit insgesamt drei Cobots wer-
den in dem Betrieb laut Miihlens in-
zwischen mehrere dltere Maschinen
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Eine vom TUV fiir funktionale Sicherheit zertifizierte Cobot-
Losung auf Basis von Intel-Prozessoren stellte Nexcobot aus
Taiwan auf der Hannover Messe 2024 erstmals vor. foto: M. ciupek

bedient. , Fiir mich ist das der maxi-
male Low-Cost-Gedanke, so der
Automatisierungsexperte.

Auch bei der Planung von auto-
matisierten Losungen will Igus An-
wender kiinftig starker unterstiitzen
- und zwar mit seiner Software-Lo-
sung ,Machine Planner” auf der
Online-Plattform RBTX. ,Die Men-
schen suchen nach Losungen, nach
Maschinen oder Automaten - nut-
zen aber fast nie das Wort Roboter?,
erklart er.

Mit dem Machine Planner lieflen
sich Anlagen mit Robotern ver-
schiedener Hersteller nun so planen
wie Zimmer mit Einrichtungsge-
genstinden eines bekannten M6-
belhauses, beschreibt er das Kon-
zept. Das System generiere dann
automatisch die Konformitatserkla-
rung (CE), CAD-Daten im STL-For-
mat sowie den Gesamtpreis der ak-
tuellen Konfiguration. ,Dann kann
ich am Ende entscheiden, ob ich
das zum Fixpreis aufgebaut haben
mochte oder die Komponenten mit
einer Montageanleitung sowie Er-
klarvideos selbst montiere. Da ver-
suchen wir von der Mobelindustrie
zu lernen’, hebt der Roboter-Exper-
te hervor.

,,Wir versuchen von der Mobelindustrie zu lernen®, sagte Alexander

Wihrend viele Cobot-Anbieter
die Maschine mit einem industriel-
len Kamerasystem ergidnzen, um et-
wa Greifprozesse besser steuern zu
koénnen, plddiert Miihlens fiir einen
Verzicht auf teure Bildverarbei-
tungslosungen. ,Wenn ich Produkte
ausgerichtet zufiihren kann, brau-
che ich keine Kamera, die teurer ist
als unsere Roboter Igus habe statt-
dessen eine Software fiir einfache
Internetkameras entwickelt, mit der
sich Mittelpunkte von Bauteilen fiir
unkomplizierte Greifprozesse ein-
fach bestimmen lassen. Diese wer-
de kostenlos iiber die RBTX-Platt-
form angeboten - auch fiir Roboter
anderer Hersteller.

Erstmals hat Igus in Hannover
mobile Low-Cost-Roboter vorge-
stellt. Damit soll der Gelenkarmro-
boter kiinftig einen grofieren Akti-
onsradius erhalten. ,Da konzen-
trieren wir uns auf Robotik zwi-
schen 10 000 € und 20 000 € fiir die
Kombination aus mobilem Roboter,
Cobot und Greifer*, so Miihlens. Im
Kopf hat er dabei Unternehmen wie
einen 24-Stunden-Gravierservice,
der damit fertige Produkte mehr-
mals téglich von den Arbeitsstatio-
nen abholt und zum Versand
bringt. Ihm geht es eher um typi-
sche Botengdnge als um aufwendi-
ges Flottenmanagement in der Lo-
gistik grofer Fabriken.

Die Kombi von Cobots und autono-
men mobilen Robotern (AMR) for-
cieren ldngst auch Anbieter im ho-
herpreisigen Segment. Sie bieten
den Charme, dass die Handha-
bungsroboter autonom zwischen
unterschiedlichen Stationen wech-
seln konnen. Fiir das Einsammeln
von Produkten in der Teilelogistik
kann das hilfreich sein. Wird der
Cobot aber fiir ldingere Montageté-
tigkeiten an einer Arbeitsstation
eingesetzt, bleibt seine mobile Platt-
form ungenutzt. Deshalb hat BAR
Automation, eine Tochter von Agile
Robots, ein modulares Konzept ent-
wickelt. Anstelle der fest miteinan-
der verbundenen Robotereinheiten
kann dann die mobile Plattform
auch als Hubwagen genutzt werden,
die den Handhabungsroboter auf
einem robusten Gestell wie eine Pa-
lette zum néchsten Einsatzort
bringt. Dort kann dieser dann iiber
Bolzen im Boden positioniert und
fixiert werden, wihrend die mobile
Einheit fiir andere Aufgaben genutzt
werden kann.

Mihlens von Igus bei der Vorstellung eines neuen Software-Werkzeugs zur
Planung von automatisierten Anlagen. oto: . ciupek



